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Sei i fixiert, und

Gi der Teilgraph aller Kanten mit x∗i (e) > 0;

Es gibt maximal |E | Iterationen



Pfad-Zerlegung (path-decomposition)

0.3

0.3

0.2

1

0.2

0.9

0.3

0.3

0.3

0.7
0.8

0.3

0.3

0.8

s

t

sei x∗ eine optimale fraktionale Lösung

Sei i fixiert, und

Gi der Teilgraph aller Kanten mit x∗i (e) > 0;

Es gibt maximal |E | Iterationen



Pfad-Zerlegung (path-decomposition)

0.2

0.2

0.9

0.7

s

t

0.7

0.5

0.5

sei x∗ eine optimale fraktionale Lösung

Sei i fixiert, und

Gi der Teilgraph aller Kanten mit x∗i (e) > 0;

Es gibt maximal |E | Iterationen



Pfad-Zerlegung (path-decomposition)

0.2

0.2

0.90.5

0.5
0.50.7

0.5

0.5

s

t

0.7

0.5

0.5

sei x∗ eine optimale fraktionale Lösung

Sei i fixiert, und
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Es gibt maximal |E | Iterationen



Pfad-Zerlegung (path-decomposition)

0.2

0.2

0.2

0.2

0.2

s

t

0.20.4

0.2

sei x∗ eine optimale fraktionale Lösung

Sei i fixiert, und

Gi der Teilgraph aller Kanten mit x∗i (e) > 0;

Es gibt maximal |E | Iterationen



Pfad-Zerlegung (path-decomposition)

0.2

s

t

0.20.2

sei x∗ eine optimale fraktionale Lösung

Sei i fixiert, und

Gi der Teilgraph aller Kanten mit x∗i (e) > 0;

Es gibt maximal |E | Iterationen



Pfad-Zerlegung (path-decomposition)

0.2

0.3

0.3

0.30.5

0.5

0.2

0.2
0.5

0.2

0.5
0.3

0.3
0.5

s

t

0.2 0.2

sei x∗ eine optimale fraktionale Lösung

Sei i fixiert, und

Gi der Teilgraph aller Kanten mit x∗i (e) > 0;

Es gibt maximal |E | Iterationen



Pfad-Zerlegung (path-decomposition)

0.3

0.3

0.2

1

0.2

0.9

0.3

0.3

0.30.5

0.5

0.2

0.2
0.5

0.2

0.7
0.80.5

0.3

0.3

0.8
0.5

s

t

sei x∗ eine optimale fraktionale Lösung

Sei i fixiert, und

Gi der Teilgraph aller Kanten mit x∗i (e) > 0;

Es gibt maximal |E | Iterationen


